
Настройка датчиков
Настройка датчиков происходит на стороне PILOT. При настройке датчиков необходимо соблюдать порядок линковки тегов.

Тег Описание

garm_main_battery Датчика заряда аккумулятора авто. Как правило это напряжение питания на самом устройстве мониторинга.

garm_engine_lock_status Статус блокировки двигателя.

garm_fuel_level Объем топлива

garm_engine_temperature Температура двигателя

garm_flat_cable_fault_status

garm_on_board_temperature Температура в салоне автомобиля.

garm_on_board_humidity Влажность в салоне автомобиля

garm_output_1_status Статус выхода 1

garm_output_2_status Статус выхода 2

garm_output_3_status Статус выхода 3

garm_engine_status Статус зажигания

arm Шаблон команды постановки на охрану.

Телтоника: setdigout 1

Galileo:

disarm Шаблон команды снятия с охраны

Телтоника: setdigout 0

Galileo:

get_beacon_ids Шаблон команды получения списка меток с устройства

Телтоника: getparam 1600;1601;1602;1603;1604;1605;1606;1607;1608;1609;1610

Galileo:

Пример файла конфигурации датчиков в системе ПИЛОТ для телтоники:



Пример настроек прибора телтоника:
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